
10kg可搬ロングリーチスカラロボット

■ ワークの重量増加に対応
定格5kg、最大10kg、条件付12ｋｇまで対応

■ ロングリーチ
800/1,000mmのロングリーチ

■ 上下軸の長さを選択可能
200/300mmから選択可能

■ LANケーブルを標準装備



●製品改良のため、定格、仕様、外寸などの一部を予告なしに変更することがあります。
●本製品の最終使用者が軍事関係、または兵器等の製造用に使用する場合、「外国為替及び外国貿易法」の定める輸出規制の対象となることがあります。輸出される際には、十分な審査及び必要な輸出手続きをお取り下さい。
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本体仕様 外形寸法及び動作範囲

EC10-A020-01
EC10-A030-01

EC10-8020-01
EC10-8030-01

1[rad]=180/π[°], 1[N･m]=1/9.8[kgf･m]
※ 製品改良のため、定格、仕様、寸法などの一部を予告なしに変更することがあります。
※ 防爆対応はしていません。
※ 本ロボットは低速動作時に振動する場合があります。したがって、シーリング用途では使用できません。

*1：
*2：
*3：

*4： 
*5： 
*6： 
*7：　

表内の最大速度は最大値であり、作業プログラムや手首負荷条件によって変化します。
本負荷の場合、速度や加速などに制限がかかります。
最大負荷搭載時、第1軸、第2軸、第4軸静止状態で、負荷先端部で発生できる下方向への押し付け力です。
記載値以下でご使用ください。また、長時間押し付けた場合、過負荷エラーが発生します。
エラーが発生しない状態でご使用ください。
許容最大慣性モーメントは、手首負荷条件により異なりますので、注意してください。
海抜1000m以下でご使用の場合です。許容高度を超える場合、周囲温度が制約を受けます。
有機溶剤、酸、アルカリ、塩素系、ガソリン系切削液などシール部材を劣化させる液体は使用できません。 
JIS Z 8737-1（ISO 11201）に従って測定したＡ荷重等価騒音レベルです。（定格負荷、最高速度での運転）
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ケーブル接続スペース
250mm以上を確保してください。
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項目 仕様
ロボット型式 EC10-8020-01 EC10-8030-01 EC10-A020-01 EC10-A030-01
構造 水平多関節型
自由度 4
駆動方式 ACサーボ方式
ブレーキ J1、J2、J4：ブレーキ無し　J3：ブレーキ付

最大
動作範囲

J1 ±2.30rad（±132°）
J2 ±2.61rad（±150°）
J3

（クリーン仕様） 200mm 300mm 200mm 300mm

J4 ±6.28rad（±360°）

最大速度*1

J1+J2
［12kg時］

9,700mm/s
[6,900mm/s]

9,000mm/s
[7,000mm/s]

J1
［12kg時］

5.93rad/s(340°/s)
[4.19rad/s(240°/s)]

5.24rad/s(300°/s)
[3.67rad/s(210°/s)]

J2
［12kg時］

11.00rad/s(630°/s)
[8.03rad/s(460°/s)]

10.82rad/s(620°/s)
[7.50rad/s(430°/s)]

J3
［12kg時]

1100mm/s
[770mm/s]

J4
［12kg時］

47.12rad/s(2700°/s)
[32.99rad/s(1890°/s)]

可搬質量
定格 5kg
最大 10kg（条件付12kg*2）

許容最大慣性モーメント*4 0.02kg・m2

第3軸最大押し付け力 200N*3

位置
繰り返し
精度

X-Y合成 ±0.025mm
J3(Z) ±0.01mm
J4(θ) ±0.01°

最大リーチ 800mm 1000mm

エアー配管
1次：φ6×2、φ4×2
2次：φ6×2、φ4×2(ソレノイドバルブ不使用時) 

φ6×1、φ4×5(ソレノイドバルブ使用時)

アプリケーション信号線 24PIN（15PIN+9PIN）（ソレノイドバルブ不使用時）
20PIN（11PIN+9PIN）（ソレノイドバルブ使用時）

LAN線 RJ45×1
設置方法 床置

設置条件
周囲温度：5～40℃*5

周囲湿度：20～80%RH（結露無きこと）
据付面への許容振動：0.5G（4.9m/s2）以下

環境仕様*6 IP20相当
騒音レベル*7 77dB以下
本体質量 41kg 44kg


